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1. Taikymo sritis

1.1Centrinés laistymo sistemos valdymo jrenginiai

Centrinés laistymo valdymo sistemos skirtos golfo laukams, dideliems parkams, atviriems plaukimo
baseinams, pramogy parkams ir kitoms vieSosioms Zaliosioms zonoms.

,Gareenkeeper valdymo sistema valdo dekoderius (iSkodavimo jrenginius) vienu dvigysliu kabeliu.
Dekoderiai, kompiuteriu nustatytu laiku, atidarin¢ja elektromagnetines sklendes.

Vienas voztuvy valdymo jrenginys (VVI) skirtas vienai laistymo sistemai (placiau zitréti
»Schematiné dekoderiy valdymo sistemos struktiira“).

1.2 Laistymo valdymo sistema keliems skirtingiems objektams

Valdant atskiras laistymo sistemas vienu kompiuteriu, $iy sistemy vozZtuvy valdymo jrenginiai su
pagrindiniu kompiuteriu sujungiami modemais (placiau zitréti ,,Greenkeeper palydoviné valdymo
sistema‘).

bustinés.

2. Schematiné dekoderiuy valdymo sistemos struktiira
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3. Programiné jranga

3.1 Lengvas laistymo programos valdymas

Save paaiskinanti programos konstrukcija, nereikalaujanti dideliy kompiuterio zniy

e Visi meniu ir funkcijos valdomos pele, klaviatira beveik nenaudojama

Grafinis meniu rodo realaus ploto i8déstyma, kuris turi priartinimo funkcija

Visi jrengti voztuvai atvaizduojami schemoje, kaip interaktyvios piktogramos
e Geresnei apzvalgai i8skleidZiami meniu
e Pazangus zymeklis, kuris automatiSkai perSoka j kita laukg

e Lengvesniam duomeny jvedimui jdiegta kopijavimo funkcija

ISvengia laistymo programy dubliavimosi

Greenkeeper® programa turi jvairiy kalby funkcijg: Vokieciy, Angly, Prancizy, Dany,
Ispany, Olandy ir Ceky kalbas.

3.2 NaSumo funkcijos aktyviam programuy saraSui

14 dieny laistymo sarasas su automatiniu kartojimu

Iki 4 skirtingy laistymo programy su 3 pradzios laikais per diena

Iki 99 alternatyviy laistymo programy

3 skirtingi vartotojy lygiai apsaugoti slaptazodizais.



3.3 Lankstus laistymo programy nustatymas

Kiekvieno dekoderio paleidimas tam tikru laiku arba nuo krituliy kiekio
Individualios laistymo programos be prizitirétojo jsiki§imo

Kiekviena laistymo stotis aktyvuojama pelés paspaudimu lange ant voztuvo simbolio
Naujai pasétos zolés laistymas

Rankinis laistymo paleidimas nekei¢iant pagrindinés programos nustatymy
Laistymas rankiniu, pusiau automatiniu ir automatiniu biidu

Visas laistymo procesas yra nepriklausomas nuo kompiuterio, todél juo galima dirbti kitus
darbus

3.4 Hidraulinis sistemy optimizavimas

Sumazinant vamzdziy pasiprieSinimy nuostoliams, juos reikéty suskirstyti i hidraulines
grupes ir sektorius

Subalansuot sistemai reikia kuo didesnés galios siurblinés
Laistymo programy modeliavimas parodo:

o Laistymo sistemos veikimo laikg

o Seka voztuvy atsidarymo ir uzsidarymo laikus

o Siurblio efektyvumo normg
Siurblio valdymas dekoderiu su galimybe valdyti iki 5 siurbliy

Naudojant slégio arba srauto jutiklius, galima matyti realius jy dydzius.

3.5 Laistymo ataskaitos

Programa automatiSkai registruoja su laistymu susijusius jvykius, t.y. pradzios, pabaigos
pertrauky laikus ir kitus gedimus

Visg laistymo sezong, kiekvienam voztuvui atskirai, kaupia informacijg apie laistymo
periodg ir jy trukme.



4. Techniné jranga

4.1 Kompiuterio specifikacijos

e PKsuderinamas su IBM

e CPU min. 1GHz

e RAM min. 512MB; 40GB laisvos disko vietos

e Windows XP SP2

e Microsoft Intenet Explorer 6 ir naujesnis

e RS 232 (COM1) jungtis, kad biity galima prijungti VV]
e Min. 1USB

e Tinklo korta

e ,Hayes* modemas arba su ,Hays* suderinamas modemas (analoginis duomeny signalas
min. 56KBit/s)

e VGA spalvotas monitorius palaikantis 1024 x 768 rezoliucija.



4.2 Voztuvy valdymo irenginys (VVI)

e Modeli ,,Housing in IP 55*
e De¢zés matmenys 300x200x400 (IxPxA)
e Maitinimo S$altinis ~230V 50Hz

e 2 rozetés kompiuteriui pajunkti
e Apsauga nuo trumpo jungimosi dekoderiy kabeliuose
e [3¢jimo jtampa 48V
e Visi jéjimai/iS¢jimai apsaugoti 8KV saugikliai
e Galimybe¢ valdyti 250 dekoderiy
e Informacija rodoma LED lemputémis:
o Maitinimas Jjungtas/ISjungtas
o Laistymas veikia/neveikia/laukia
o Informacija apie dekoderius
e Gali aptarnauti iki 5 siurbliy valdomy rele arba dekoderiu
e Nepriklausomai laistymo programas aktyvuoja VV]
e Galimybe¢ prijungti papildomus daviklius:
o 4 skaitmeninius jvesties jrenginius, pvz. lietaus daviklis
o 4 analoginius jvesties jrenginius, pvz. véjo ar spaudimo daviklius.

ISmatuoti duomenys atvaizduojami laistymo ataskaitose



4.3 Dekoderis

e Pasirinktinai programuojamas dekoderio adresas
e Kiekvienam dekoderiui siunciamas signalas yra individualiai apibréztas
e Vienas dekoderis daugiausiai gali valdyt 2 elektromagnetinius voztuvus
e Apsauga nuo jtampos Suoliy iki 2 KV
e LED Sviesos rodo dekoderio biiseng:

o Dekoderis iSjungtas

o Dekoderiui tiekiama energija

o Dekoderis priéme valdymo signalg

o Dekoderis priéme nauja adresg
e Automatiné trumpo jungimosi apsauga

e Vandeniui atsparus korpusas



4.4 Nuotolinis valdymas mobiliuoju telefonu
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e Greenkeeper® sistemos valdymas komunikatoriumi
e Komunikatorius turéty buti suderinamas su ,,Microsoft Windows Mobile 2003
e Komunikatorius tai daugiafunkcinis jrenginys:
o Telefonas
o Duomeny persiuntimas
o Windows sistemos programos
e Su komunikatoriumi galima aktyvuoti Sias ,,Greenkeeper* sistemos funkcijas:
o Pradéti bet kurig laistymo programa
o [jungti/iSjungti bet kurj voztuva apribotam laikui
o Kontroliuoti veikiancias laistymo programas

o Kurti/koreguoti laistymo sarasus



4.5 Siystuvas

e Siystuvas jungiamas per lauko jungties prie dvigyslio dekoderio kabelio
e Matmenys 90x30x140
e Svoris 3509
e Skystyjy kristaly ekranas
e Tekstu atvaizduojamas voztuvo pavadinimas
e Po nustatymy siystuvas gali biiti i§jungtas
e Siystuve pateikiama informacija:
o Laistymo biisena
o Kiekvieno dekoderio biisena (atidarytas/uzdarytas)

e Turi avarinio sustabdymo funkcijg — i§jungia visus aktyvius laistymus.
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4.6 Lauko jungtis

Siystuvas Lauko jungiklis
Dekoderis
Elektromagnetinis
voZtuvas

Voituvo dézé

e Lauko jungtis tvirtinama ant voztuvo dézés virSaus

e Jungiklio stovas pagamintas i$ neriidijancio plieno

e Srovés Saltinis siystuve

e Siystuvas gali buti prijungtas tik su specialia kabelio jungtimi.
4.7 Programavimo jrenginys

e Programavimo jrenginys jungiamas prie VV]

e Informacija apie dekoderius LED diodais.

11



5. ,,Greenkeeper* palydoviné valdymo sistema

5.1 Apibudinimas
e Su ,,Greenkeeper” satelitine valdymo sistema galima valdyti iki 10 VV]. VVI gali buti
iSdéstyti bet kokiu atstumu

e Kiekvienas VVI gali dirbti su 240 dekoderiy
e [ kiekvieng VV] galima jrasyti individualia laistymo programag

e Galimybé gauti laistymo ataskaitas i$ kiekvieno VVI.

12
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6. ,,Greenkeeper® griztamasis rysys

6.1 ApraSymas

Tai yra pirmoji ,,Perrot” sukurta dekoderiy valdymo sistema, kuri informuoja vartotoja apie visus
sistemoje iSkilusius nesklandumus. Taip pat dekoderiai visuomet vykdo srauto davikliy apklausag,

kad laiku buity pasalinta problema.

»Gareenkeeper sistema lygina nominalias ir realias reikSmes, atsiradus klaidoms, praneSimai

parodomi programoje.

VienKryptis signalas

Dvikryptis signalas

Pateikdamas informacija apie vandens tekéjima, dvikryptis dekoderis gali teikti ataskaitas centrinei

biistinei apie:
e VoZtuvo rités trumpa jungimasi
e Neprijungta rité
e Neéra atsakymo i§ dekoderio

e Per maza dekoderio maitinimo srové

14



Laistymo programos informacijos atvaizdavimas

[ Irrigation report

B-prg. Name: dew Start time: 1:20:51 PM 8/12/07 Report Number 2
S9-WIND1 20 S10-Wind 2 0.0 Stop time: 0.00
Position | Status | Valve Name Time Feedback S5-PUMP-FL Flow S6-
Pressure
1 ON T 13.22 999.0
2 ON G1 13.22 1009.0
3 ON G2 13.22 1011.0
4 ON G4 13.22 2010.0
5 OFF T1 13.30 1011.0
6 OFF G2 13.33 12.0
7 ON T4 13.30 1011.0
8 OFF G1 13.35 12.0
9 ON T2 13.23 1011.0
10 OFF G4 13.40 12.0
[ Last Report | [ Next Report |

IS pavaizduoto pavyzdzio puikiai matosi visa informacija ir galima pastebéti, kad su 7 ir 10
dekoderiu néra atgalinio rysio.

6.2 Techniné jranga
Slégio jutiklis
4__ Zf—b_“‘%
e §
o g '

Slégio jutiklis konvertuoja informacijg ir perduoda dekoderiui, ar purkStuve pakankamas slégis ar
ne.

Spaudimas purksStuve turéty biiti 2,5 Bar, tai yra minimalus reikalaujamas slégis, kad purkstuvas
suktysi.

15



Sl égio jutikliai integruoti voztuvuose arba

(—
=>
1

Dvikryptis dekoderis

Iw
Parrot — Regnerbau Ca

ype PO/F 1. Talle Ne. . ZHD590384
Serie ne. 21600/V3.00. Hos. datum: 26-04

Code 2

Dvikryptis dekoderis komunikuoja su VVI i abi puses. Jis gali priimti informacija ir jvykdyti jam
lieptas komandas. Kita vertus, jis siuncia realig informacija apie stoties biikle voztuvy valdymo
jrenginiui. Svarbiausia tai, kad standartiniai dekoderiai gali dirbti vienoje sistemoje su dvikrypciais
dekoderiais.
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Gamintojas:

TS

REGNERBAU CALW

Regnerbau Calw GmbH
Industriestrasse 19-29

D — 75382 Althengstett
Telefon 07051/162-0

Telefax 07051/162-133

E-mail Perrot@perrot.de
Internetas: http://www.perrot.de

Igaliotas atstovas:

I ., Zaliasis kampas“
LT66245, Veisiejy g. 39,
DRUSKININKAI

tel./faks. (8*313) 58020

Mob. (8*699) 43681

E-mail: antanas.gedvilas@gmail.com
Internetas: http://www.aplinkotvarka.lt
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